Bedienungsanleitung

Temperaturcontroller TR-67

Modellvarianten: TR-67s
1x SSR-Ausgang

1x Relais-Nebenausgang

TR-67r
1x Relaisausgang (3-Positions-Schalter)
1x Relais-Nebenausgang

Stand / Rev.-Status: Juni 2019 —zw20190607

Funktions-Kurzibersicht:
=> Einbau-Temperaturcontroller.

&> On/ OFF oder P.1.D.-Regelstrecke fur Motorventile od. ahnliche
Analogsteller

=> Grofflachiges Zweifarben - LED Display

= Fur Heiz- und Kuhlbetrieb

=> Regelausgang SSR oder Relais, Nebenausgang potentialfrei
= Multi-Sensorféhig, sowie div. Analog - Spannungseingénge

= Viele Sonderfunktionen zur indiv. Prozessanpassung wie versch.
Alarmfunktionen z. B. relativ zum Sollwert oder statischer Alarm.

Einfach Temperatur messen und regein....

HE-senco-
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Beschreibung Bestimmungsgemaéafie Verwendung ﬂ_senco

Beschreibung

Bestimmungsgemale Verwendung

Voraussetzungen fur Einbau u. Betrieb

Anwendung Der Controller A-senco ® TR-67 ist zur Steuerung von unterschiedlichsten
el. Lasten, insbesondere elektrischen Motorantrieben, welche
temperaturabhangig vorzugsweise mittels P.I.D.-Regelbetrieb angesteuert
werden kénnen, geeignet.

Inshesondere ist der TR-67 fir Anwendungen vorgesehen, welche einen
komfortablen P.1.D-Betrieb erfordern. Verschiedene Sonderfunktionen und
ein individuell programmierbarer Nebenausgang als potentialfreier
Schalter ermdglichen eine universale Anwendung mit niitzlichen
Zusatzfunktionen.

Der TR-67 besitzt je nach Modellvariante insgesamt 2 verschiedene

Ausgénge Regelausgange:

=> TR-67s mit Regelausgang als SSR- Ausgang

An diesem Ausgang werden Ublicherweise 2 St. SSR Halbleiterrelais mit
fur Gleichstromlasten (meist 24V DC) angeschlossen (Vor-
Ruckwartsbetrieb Stellmotor). Es konnen auch SSR-Relais fir
Wechselstromlasten angesteuert werden.

=> TR-67r mit Regelausgang als potentialfreier Relaiskontakt

Die Ausflihrung mit potentialfreiem Relaisausgang ist vorzugsweise fur
Anwendungen mit niedrigerer Schalthaufigkeit (z. B. im On / OFF-Betrieb)
zu verwenden. Fir diese Betriebsweise stehen bei Modell TR-67r zwei
Ausgangsrelais als Offner und SchlieRer fur den Vor- und
Ruckwartsbetrieb eines Stellmotors zur Verfigung.

Beide Modellvarianten haben einen zus. Relaisausgang, welcher indiv.
parametriert werden kann (AL1).

Der TR-67 ist fur die Verwendung in einem geeigneten Gehause oder
Schaltschrank vorgesehen. Entsprechend der Art und des Ortes der
Anwendung missen die zum Zeitpunkt des Einbaus geltenden
Vorschriften beziiglich el. Sicherheit eingehalten werden. Das Offnen des
Gehauses darf zum Schutz gegen Berihrung stromfiihrender Klemmen
nur mit Werkzeug oder Schliissel mdglich sein. Die Verwendung in nicht
eingebautem Zustand ist nicht zulassig. Je nach Einbausituation muss ein
zusatzlicher Berihrungsschutz am Anschlussterminal des Controllers
angebracht werden.

Einbau

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Beschreibung Bestimmungsgemaéaie Verwendung ﬂ_senco

Beim Einbau ist zu gewéhrleisten, dass der Controller vor Staub und dem
Umgebung Eindringen von kleinen Teilen geschitzt wird.

Der Einbauort muss trocken und frei von Kondensationsfeuchte sein.

Der eingebaute Regler darf keinen Flissigkeiten, explosiven Gasen,

starker Strahlung (HF), Vibrationen oder St6R3en ausgesetzt sein.

Die vorliegende Bedienungsanleitung setzt voraus, dass der Einbau,
sowie die el. Verdrahtung nur von qualifizierten Personen vorgenommen
werden darf. Unter qualifiziert wird hierbei eine abgeschlossene
Berufsausbildung im Berufsbild Elektriker, Mechatroniker oder
vergleichbar vorausgesetzt.

Qualifikation

Der Regler ist zur Regelung unkritischer Verbraucher bestimmt. Die

Warnung Verwendung des Reglers zur Steuerung von Verbrauchern, welche bei Ausfall
der Regelfunktion zu einer Gefahrdung von Personen, Tieren oder sonst.
Einrichtungen fuhren kann, ist nicht zulassig, bzw. erfordert weitergehende
sicherheitstechnische MaRnahmen oder Einrichtungen.

Weitere allgemeine Hinweise

Messleitungen Fur den Anschluss von PT100-Widerstandssensoren verwenden Sie nur
geeignete Messleitungen, wenn mdglich in 3-Leiter-Ausfiihrung. Halten
Sie die Leitungslange maoglichst kurz. Verwenden Sie zum Anschluss von
Widerstandsfuhlern nur Kupferkabel. Fihren Sie Messleitungen getrennt
von leistungsflihrenden Kabeln, um Stéreinstrahlungen zu minimieren.
Alle Messleitungen fur Thermoelemente missen zwingend in Ausfuihrung
mit zum Thermoelement passender Ausgleichsleitung ausgefiihrt werden.
Hierbei ist, insbesondere bei Verwendung von geeigneten
Steckerkupplungen, auf durchgehend richtige Polaritat zu achten.

Ublicherweise wird eine zu schaltende Last nicht direkt mit dem
Controllerausgang angesteuert. Die Ansteuerung geschieht indirekt tber
zwischengeschaltete Lastrelais, welche fiur die jeweils zu schaltende Last
geeignet sein mussen. Bei potentialfreien mech. Schaltausgéngen
(Relaisausgang), ist eine externe Steuerspannung von max. 2A (ohmsche
Last) direkt schaltbar, um beispielsweise einen Lastschitz zu betatigen.

Lasten

Ausnahme Relaisausgang: Sehr kleine Lasten kénnen direkt geschaltet
werden, wenn diese mit einer Sicherung bis ca. 2A abgesichert werden
kénnen.

Bei sog. SSR-Ausgangen produziert der Regler eine eigene
Steuerspannung von ca. 12V DC (max. 25mA). An diesen Anschluss
kann ein sog. SSR-Relais mit einer Eingangsspannung von ublicherweise
3-32V DC direkt angeschlossen werden.

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Beschreibung Bestimmungsgemaéaie Verwendung ﬂ.senco

Die Spannungsversorgung (Steuerspannung) des TR-67 ist mit einer

Absicherung Sicherung auszustatten. Die Sicherungsgrof3e ist bei Verwendung von

230VAC mit ca. 250 - 400 mA zu bemessen.

Die Steuerspannung des Controllers kann mit einem Netzschalter

Netzschalter versehen werden, welcher als ON / OFF - Schalter ausgefiihrt ist und den
Controller ein- oder ausschaltet.
EMV Der A-senco ® TR-67 Controller ist konform zur EMV-Richtlinie
93/68/EWG, bzw. 2004/108/EC v. 15.12.2004.
Far Anwendungen im Industriebereich gem. EN 50081-2 und EN 50082-2
geeignet.
Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Beschreibung Sicherheit 04-$eﬂC0

Sicherheit

Gefahrdungen

Gefahrenanalyse Beim Betrieb des Reglers kbnnen Gefahren auftreten. Das Auftreten von
Gefahren ist maf3geblich vom individuellen Gebrauch des Reglers
abhangig. Die folgende Auflistung ist deshalb nicht vollstédndig und ersetzt
ausdrucklich nicht die individuell anzufertigende Gefahrenanalyse durch
den Anwender.

Gefahr Geeignete MaBnahme

Gefahr eines el. Schlages Einbau in ein geeignetes Geh&ause, wechseln
schadhafter Leitungen.

Gefahr bei Ausfall des Regelkreises| Anfertigung einer indiv. Gefahrenanalyse fir jede
individuelle Anwendung, welche bei Ausfall der
Regelstrecke eine Gefahr hervorrufen kann.

Gefahr durch Feuchtigkeit Betrieb nur in trockener Umgebung. Bei stark
schwankenden Temperaturen ist sicher zu stellen,
dass keine Kondensationsfeuchte entsteht.

Gefahr durch mangelnde Installation / Wartung und Reparatur sind nur durch
Qualifikation Fachpersonal durchzufiihren
Gefahr durch nicht Verwenden Sie den Controller nur zur Steuerung
bestimmungsgemaie Verwendung von Prozessen, welche dem Sicherheits-

Integritatslevel 1 nicht Uiberschreiten und beachten
Sie die Anforderungen, welche Ihre Anwendung an
die verwendeten Regelelemente stellt. Fir jeden
Prozess ist vom Anwender eine individuelle
Gefahrenanalyse zu erstellen und die Eignung der
eingesetzten Controllers TR-67 individuell zu
Uberprifen.

Sicherheitshinweise

Warnung => Bauen Sie den Regler vor dem AnschlieBen in ein geeignetes

Gehause ein! Je nach Einbauumgebung kdnnen Vorschriften
einen zusatzlichen Bertihrungsschutz der riickseitigen Terminal-
Anschlisse vorsehen!

=> Stellen Sie vor Offnen des Geh&uses sicher, dass das Gerat von
der Spannungsversorgung getrennt ist.

=> Zur Integration des Reglers in vorhandene Prozesse ist eine
individuelle Gefahrenanalyse zu erstellen. Falls notwendig, sind
entsprechende  Sicherheitseinrichtungen fachgerecht  zu
installieren.
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Beschreibung Wartung 04-$eﬂC0

=> Verwenden Sie das Gerat nicht in explosionsgefahrdeter
Atmosphéare oder in der Nahe brennbarer Flissigkeiten oder
Gase.

=> Bedenken Sie, dass ein unqualifizierter Umgang mit Strom
Schmerzen, bleibende gesundheitliche Schaden oder lhren Tod
zur Folge haben kann. Zu den Folgen des Todes informieren Sie
sich in Ihrer Bibel.

=> Der Umgang mit dieser Bedienungsanleitung setzt eine fachliche
Qualifikation voraus. Wenden Sie sich an Ihren 6értlichen
Elektroinstallateur, falls Sie keine fachliche Qualifikation
besitzen!

=> Ersetzen Sie defekte oder unzureichend sichere Bauteile
unmittelbar nach Bekanntwerden.

Wartung
Wartung/ Der Einbauregler ist wartungsfrei.
Reparatur Bei mechanischer Beschadigung verliert der Regler seine technische

Konformitat und sollte repariert oder ausgetauscht werden.
Demontieren Sie den Regler nicht selbst und nehmen Sie keine
Anderungen vor, wenn Sie hierzu keine Qualifikation besitzen.

Reinigen Sie den ausgeschalteten Regler mit einem weichen leicht
feuchten Tuch. Bei Bedarf kann der Regler mittels Druckluft (max. 3 bar)
durch die seitlichen Liiftungsschlitze ausgeblasen werden
(Staubentfernung).

Reinigung

Lagerung

Lagerung Lagern Sie den Regler trocken bei Luftfeuchtigkeit < 60% und in einem
Temperaturbereich zwischen +5 und 25°C.
Unter diesen Voraussetzungen bleiben gespeicherte Einstellungen und
Parameter auch ohne Stromversorgung tber Monate gespeichert.

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
TR-67 07.06.2019 27 7




Montage / Inbetriebnahme Montage
E-senco

Montage / Inbetriebnahme

Montage
Einbau
48mm*48mm
(Unit: mm) -
0 3
< 48 /0 le 68.4 >
Y e R !
A AN L
Gehausemal TR-67:
Frontblende = 48x48mm (HxB)
Korpus Einschubmal}: 44,8x44,8x70mm (HxBxEinschubtiefe)
Gesamt-Tiefe des Controllers: 86mm (T). Erforderliches Ausschnittmald
fur TR-67: Ca. 45x45mm.
Der Controller ist fir den Betrieb in trockener Umgebung ohne
Umgebung :
Kondensationsfeuchte vorgesehen
Abstinde Werden mehrere Regler in eine gemeinsame Frontblende installiert,
sollte ein Mindestabstand von ca. 25mm (Abstand zwischen den
Ausschnitten) zweckmafigerweise nicht unterschritten werden.
Berlicksichtigen Sie bei engen Einbauverhéltnissen die Notwendigkeit
eines Mindestabstandes der Terminalklemmen (Ruckseite des Reglers)
zu evtl. metallischen Gehausewandungen.
Beliiftun Sorgen Sie bei engen Einbaubedingungen fiir eine ausreichende
9 Bellftung zur Warmeabfiihrung. Die Warmeabgabe des Reglers kann bei
Betrieb ca. 2 Watt betragen.
Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Montage / Inbetriebnahme Anschluss
E-senco

Anschluss
) ) Die versch. Anschlussvarianten an den
Anschlussterminal TR-67r TR-67s Inputklemmen 10/ 11/ 12:
1192 A1 119P2 AL Thermoelemente
o o OC 12V (28mA ' TypK,E,J,N,S, T,R, B:
LY 28 215 21g An Klemme 10(-) und 11(+)
C ol L C Bei Farbkennzeichnung gem. EN60584
.3( 0Pt ;9' 3 OP1 -9— entspricht weil3 immer Minuspol.
=< DAL2 L — _— OALZ L= PT100 3-Leiter: An Klemme 10,11,12
415 T "4 » __— =T Messung zw. 10 und 11, Referenzleiter
o o S o i S L auf 12. Farbkennzeichn. weif/rot/rot
— 5 33 oTC || " = §3mVPIC entspricht 10/11/12 (keine Farbnorm).
SL AC 4 11 5 :L 35 #11 PT100 2-Leiter: An Klemme 10, 11, zzg|.
Go~200 23| i 23 Briicke zw. 11 und 12.
6 set—12 || 6y Eot—12

Der Regler TR-67 verwendet als Anschlussklemmen M3
Schraubterminals mit Rechteck-Unterlegscheibe.

Verwenden Sie zum Anschluss Kabelenden mit Aderendhilsen oder
Gabelschuhe mit Quetschverbindung (l6tfrei), nicht breiter als 6mm. Bei
Verwendung von Aderendhilsen ist der max. mdgliche Querschnitt
0,75mm Litze. Empfohlen: 0,5mm.

Max. Abzugsmoment der M3-Gewinde betragt ca. 0,4-0,5Nm.

Terminals

Verwenden Sie fiir den Anschluss des Sensors nur passende
Messleitungen.

Far PT100 Kupferlitzen, fir Thermoelemente die fur den jew.
Thermoelement-Typ passende Ausgleichsleitung. Bei Verwendung von
Steckern und Kupplungen ebenso nur die zum jeweiligen Thermoelement
speziell notwendigen Stecker und Buchsen.

Verdrahtung

Die Steuerspannung des Reglers ist mit ca. 250mA abzusichern. Die
gemeinsame Absicherung mit weiteren Lasten (z. B. Spulenspannungen
von Relais, etc.) ist nur bis zu einer Sicherungsgrof3e von 400mA zu
empfehlen.

Absicherung

Je nach Einbausituation kann ein zusatzlicher Bertihrungsschutz des

Berihrungsschutz . N
9 Terminals zur Herstellung der Schutzart IP20 (Handriickenschutz)
notwendig sein.
Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Montage / Inbetriebnahme

Grundkonfiguration

Auspacken

Einbauen

Verdrahten

Sensor
anschlieRen

Spannung
anlegen

Sensorart
einstellen

E-senco

Grundkonfiguration

Prufen Sie den Regler nach dem Auspacken auf Beschadigungen.

Montieren Sie den Regler immer vor der el. Verdrahtung in ein zuldssiges
Gehause. Der Anschluss oder die Inbetriebnahme ohne vorhergehenden
Einbau ist nicht zulassig und gefahrdet Ihre Sicherheit.

Bauen Sie den Regler entsprechend Einbauanweisung auf Seite 8 in ein

daflir geeignetes Gehause ein.

Zeichnen Sie einen Verdrahtungsplan inkl. Anschlussbelegung der
Terminals entsprechend lhrer Anwendung. Sehen Sie dabei zur
Absicherung der Steuerspannung eine Feinsicherung (z. B. 5x20mm) in
Starke 250 -400mA vor.

SchlieRen Sie den Regler anschlieBend entsprechend des erstellten
Anschlussplanes an.

Legen Sie sich spéatestens jetzt auf einen zu Ihrer Anwendung passenden
Sensor fest (Mdglich sind Widerstands-Sensoren PT100, oder
Thermoelemente der Typen K, E, J, N, Wu3Re25, S, T, B, oder
Analoginput mV und mA, jew. fir versch. Temperaturbereiche festlegbar).
Installieren Sie den passenden Sensor am Controller.

Uberprifen Sie lhre Installation auf Richtigkeit und Sicherheit. Wenn Sie
sicher sind, dass die Voraussetzungen zur Spannungsversorgung erfullt
sind, legen Sie eine mit 250 mA abgesicherte Spannung auf die
Terminalklemmen 5/6 (Modellvariante 48x48mm).

Der Regler zeigt nach dem Hochfahren einen Anfangsbildschirm.

Der angeschlossene Sensor muss manuell im Regler ausgewahlt werden.
Dies geschieht durch Drucken der Taste SET fir ca. 5 Sekunden, bis am
Display PV der Eintrag P1 (Anzeige &hnlich) erscheint.

Dricken Sie nun wiederholt die SET Taste kurz, bis der Eintrag LCK
erscheint. Mittels Pfeiltasten geben Sie den Code 0101 im Display SV ein
und bestatigen dies mit der Taste SET. Im unteren Display SV erscheint
der voreingestellte numerische Parameter. Geben Sie nun den Code
0101 mittels Pfeiltasten ein und bestéatigen Sie dies mit der SET-Taste.
Dricken Sie zum Verlassen des Menis die SET-Taste nochmals fiir 3
Sek., bis Sie sich wieder im Betriebsmodus befinden. Driicken Sie danach
die SET-Taste gemeinsam mit der Pfeiltaste fur ca. 5 Sek., bis die
Anzeige INP1 anzeigt. Sie befinden sich nun im Parameter 2-Mend.
Bestétigen Sie INP1 mit SET und wéhlen Sie anschlieBend mit den
Pfeiltasten das Symbol, welches IThrem Sensor entspricht.

Bestatigen Sie den Eintrag mit SET und drticken Sie zum Verlassen des
Menuls nochmals die SET-Taste fur >3 Sek.

Die Ricksetzung LCK auf 0000 ist fur weitere Einstellungen sinnvoll.

Betriebsanleitung Revision:

Gesamtseiten Seite
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Montage / Inbetriebnahme Grundkonfiguration
E-senco

BE" Machen Sie sich hierfur zuerst mit dieser Bedienanleitung vertraut. Der Aufbau ist

Fur Ungelbte

chronologisch entsprechend Ihrer Vorgehensweise.

Nehmen Sie sich die Zeit, Ihre individuell erforderlichen Parameter vor Einstellung
des Controllers zu notieren.

Der Regler bestraft zu lange Uberlegungen wahrend der Parametrierung durch
automatische Ruckstellung in den Regelbetrieb bei andauernder Inaktivitat.

Betriebsanleitung

Revision: Gesamtseiten Seite
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Bedienelemente Bedienung Frontseite
E-senco

Bedienelemente

Bedienung Frontseite

Frontseite

l oo

. LI
— R

1< ]~
/T E-senco |

| Tmjer

"

|
6

-~
(=3

Erlauterung Tastaturbelegung Parametrierung:

&> (1) = OP1 = Schaltausgang Terminal 3 u.4
OP2 = Schaltausgang Terminal 1u.2

= AT = LED Indikator Autotuning

&> (2) = AL1 = Nebenausgang Terminal Klemme 8 (com) u. 7
= (3) = Positionsanzeige in %

= (4) = LED Manueller Ausgangsmodus

=> (5) = SET Taste. Menuiauswahl und Menubestatigung

= (6) = Pfeil-Taste links. Cursorverschiebung nach links und
Kombinationstaste zum Menuaufruf.

= (7) = Veranderung eines ausgewahlten Werts nach unten.
= (8) = Veranderung eines ausgewahlten Werts nach oben (A).

= (PV) = Im Normalbetrieb Istwert-Anzeige, im Parametrierbetrieb Anzeige
des ausgewahlten Mends.

= (SV) =Im Normalbetrieb Sollwertanzeige, im Parametrierbetrieb Anzeige
des aktuell hinterlegten Einstellwertes des in PV angezeigten Menus.

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Bedienelemente Anfangsbildschirm und Menii-Navigation ﬁ senco

Anfangsbildschirm und Meni-Navigation

Schemazeichnung  Nach dem Einschalten des Controllers (Stromzufuhr an Klemme 5 und 6)
lauft der Controller innerhalb weniger Sekunden hoch. Wahrend des
Hochlaufens wird der aktuelle Status des Reglers in Form von 4
automatisch wechselnder Bildschirme wie im Schaubild rechts dargestellt,
angezeigt.

Die Bedienung Parametrierung des Controllers geschieht grundsatzlich
Uber 4 verschiedene Menis. Der jeweilige Menuaufruf z. B. des
einfachsten Menus ,Sollwertveranderung®, welches im Werkszustand fur
jeden Bediener zuganglich ist (Zugangsschutz méglich), erfolgt durch
kurzes driicken der >-Taste. Nach Veréanderung der Parameter wird der
Eintrag mittels driicken der SET-Taste jeweils bestétigt und der Controller
kehrt wieder in den normalen Betriebszustand zurtick.

Den Zugang zu den Parametriermends Level 1 bis 3 enthehmen Sie dem
untenstehenden Schaubild linke Spalte.

I N
[ Poweron | e
]' <> —I 8 8 8 8 ‘ Power on
l- Code WErKSVErSION | st ot > 8 85}3 4
InputEinstellung | =" T > ¥ i
W, 0N Sates
é Display wechselt automatisch 5 b ' Series
- . ¥ 1 12 8)|| Werksversion
’ PV/SV display mode ‘ S
(Betriebsmodus) R JCre e "
‘ € ~N [ [P | iweur
VR SENTY | TRy S
Driicke 4 ( N SET = & &’| |Skala & Sensortyp
—p | Sollwertveranderung - + -
L = | (
SET delicken . SET ‘ b | q'_-;' 8 Q Begrenzung high
Level 1 — aiEl
SET dricken ; [ ¥ {Begrenzung low
fur 3 Sekunden N SET y.
Lavel 2 I v z
Drlicke 4+ SET g . ;
fiir 3 Sekunden - ' \ SET PV/SV display mode
, Lavel.9 | = (Betriebsmodus)

BE Beachten Sie Erlauterungen der einzelnen Mentpunkte auf den folgenden
Seiten

Beachten Sie, dass vor Zugang zu Level 3 je nach Voreinstellung zuerst
das Menu LCK in Level 2 aufgerufen werden muss und der Eintrag im
Meni LcK auf 0101 bestatigt werden muss.

Je nach Status des MenUs LcK in Level 2, kann der Zugang, bzw. die
Veranderung der Parameter individuell blockiert sein. LcK kann jedoch
immer aufgerufen und verandert werden.

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
TR-67 07.06.2019 27 13




Bedienelemente Level 1 Parametrierment
E-senco

Level 1 Parametrierment

. J—
Menutabelle — s
L = = =
Aufruf der MenUtabelle Level 1: Set-Taste kurz driicken =
:.S.y-mb.ol.' Namc ' R-a-ﬁge ETH D(‘,S-C;HDI[IOH
| ,qt Autotuning |NOorYES NO |YES: Autotuning on, NO: Autotuning off
| AL aam 1 -esmeams o aneAN T (Laver)
\ {/Rd [Device adaress ' | (Nue Sonderausionrung bef TR-87)

Erlauterungen der Menupunkte in Level 1

At Werkseinstellung: NO

Autotuning Im Betriebsmodus PID werden mittels Autotuning der Proportional-,
Integral-, und Differenzialwert automatisch ermittelt.
Dazu mussen die zu steuernde Last (z. B. Motorventil) und ein Sensor
angeschlossen und der Prozess betriebsbereit sein. In der Einstellung ON
versucht der Regler im ON / OFF-Modus ein oder mehrere Regelzyklen
zu durchlaufen, um das Regelverhalten des Prozesses zu ermitteln und
danach automatisch eine Ann&herung an die optimalen P.I.D.-Parameter
durchzufiihren und diese voreinzustellen. Die AT-Anzeige signalisiert den
laufenden Vorgang. Nach Ermittlung der Parameter, geht der Controller
automatisch in den PID-Betrieb uber.

Beachten Sie, dass die Temperaturen aufgrund des On / Off-Betriebs

wahrend des Autotunings prozessbedingt u. U. stark Giber den

vorgewahlten Sollwert ansteigen kénnen. Ggf. verwenden Sie einen

etwas niedrigeren Sollwert oder erh6hen Sie den Wert des Menis AtvL im
Navigationsmenu Level 2

Die PID-Werte konnen jederzeit im Menl Level 2 manuell aufgerufen und

P.I.D. manuell R
verandert werden.

Sollwertvoreinstellung des Alarmausgangs an Terminal 7/ 8

AL1
UAd Konfiguration RS-485 Schnittstelle. Bei TR-67 nur als Sonderausfihrung
moglich.
Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite

TR-67 07.06.2019 27 14




Bedienelemente

Level 2 Parametriermenu

Menitabelle

Level 2 Parametrierment

Aufruf der Menitabelle Level 2: Set-Taste lang driicken =

Symboi [

' Bereich '

[

E-senco

‘@ @©eO®®

Name 1# 'kﬁrzbeschréibung
] i 0.0~200.0| 20.0 :
P Ea;?\%ofglroggt'1 P1: Wert Proportionalband
Bei Analoginput, Wert auf 2.0 setzen
0l }3}%%&?' Ume: [9:9600se0) 210 I1: Integralzeit in Beziehung zum
Proportionalwert
o !|Derivative lime | 0-3600sec 30 | D1:Differenzialwert. Reagiert auf die
For outf Geschwindigkeit der Leistungsanderung
HE Sl Ao tuning offset | 0-199 0 | Einhoherer Wert verhindert Uber-
value (AtVL) schwingen bel Autotuning
C.'J’t 1 | Proportioni 0to999sec| 20 Propprtional-Zykluszeit im PID- Modus
! lcycle for out Nur ftir OUT1 Qutput Terminal 3 /4
!
HHS ! ﬁ;’:&%sis 0.010:100.0 ( 1.0 Hysteresewert fur OUT 1 Terminal 3 /4
For out! Nur fir On / OFF -Betrieb bei P1=0,0
’_E Spare 0.0 t0 100.0 | 10.0 |Spare
-5k ! 2'3&0”50“3' -30t030 | -5 | (Jperschwingungsunterdrickung fir
For out! Out 1 (wird gsetzt nach Autotuning)
UP, Output1 limit| 0010 100.0%| 0.0 | Vorgabe StellgroBenuntergrenze
L (Low) fur Out1 Output.
Output? limit |0.010100.0%| 100.0| Vorgabe StellgroBenobergrenze
1 .
LPH |(High) fir Out 1
[ Initial output 0.0t 100.0% | 0.0 | Voreinstellung des anfanglichen Ausgabe-
o value for OUT1 wertes im manuellen Betrieb
LCK=0000:Allow to modify any parameter and SV
l‘. l‘.-l'_J Set data lock 0000-0255 0 LCK=0001:0nly allow to modify SV

LCK=0010:Only allow to modify SV and Levell
LCK=0011:Not zliow to modify any parameter and S\

LCK=0101:Allow {o setting Level3

Erlauterungen der MenlUpunkte in Level 2

Regelt die Geschwindigkeit (Steilheit) der Annaherung an den Sollwert.
Der P-Wert misst die Abweichung Sollwert zu Istwert (Zielwert abziglich
des Istwertes) und multipliziert dies mit dem eingestellten P-Wert. Im
Ergebnis berechnet sich so das Anstiegsverhalten der Temperatur.

Da sich theoretisch bei Erreichen der Temperatur (Differenz =0) ebenfalls
ein Wert 0 ergibt, wirde ein klassischer P-Regler keine Leistung mehr
ausgeben und deshalb keine lineare Temperatur erzeugen.

Der P-Wert reagiert ohne Verzdgerung auf Veranderung.
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Bedienelemente Level 2 Parametriermenti
E-senco

Der I-Anteil ist ein in die Vergangenheit schauender Parameter, welcher
sich das Ergebnis des P-Wertes im Bereich um den Sollwert sténdig
anschaut. Wo der P-Anteil die Linearitat nicht aufrechterhalten kann,
steuert der I-Anteil die zu erwartende Schwankung schrittweise aus, bis
diese idealerweise eliminiert ist.

Je hoher der I-Anteil desto aggressiver. Zu hoher I-Anteil verursacht oft
Unterschwingen. Die Temperatur wird nicht oder nur in langen
Annéherungszyklen erreicht.

-

=1 Der D-Anteil beobachtet die Veranderung das Temperatur-Eingangssignal

. (Istwert). Wenn dieser beispielsweise plotzlich abdriftet (Temperatur sinkt,
weil beispielsweise kaltes Wasser im Wasserkocher nachgeschiittet wird),
so versucht der D-Regelanteil sofort gegenzusteuern und schaut dabei
schon in die Zukunft (auf die zu erwartende Abklhlung). Ein hoher D-
Anteil wirkt bei tragen Systemen schnell nachteilig, da er zwar schnell
reagiert aber eine starke Querbeeinflussung des I-Anteils bewirkt.
Je héher der D-Anteil, desto starker reagiert der Regler auf
Abweichungen.

-) Erhéhen Sie den Wert, bevor Sie Autotuning durchfiihren, wenn zu
R erwarten ist, dass der Regler wahrend des Autotuning unzuléssig hoch
Uberschwingt. Wahrend des Autotune -Prozesses fahrt der Regler mit
voller Leistung im On / OFF-Betrieb, bis der Temperatursensor den
eingestellten Sollwert anzeigt. Diese Funktion kann verwendet werden,
wenn eine Reduzierung des Sollwerts fur das Autotuning nicht zu dem
gewinschten Ergebnis fuhrt.

P Zykluszeit Out 1. Veranderung der Mindestzykluszeit im PID-Betrieb. Je

L H& ' hoher dieser Wert, desto ungenauer das Ergebnis. Bei Reglern mit SSR-
Ausgang kann dieser Wert sehr klein gehalten werden. Bei Reglern mit
mechanischen Schaltausgangen wird durch eine Verlangerung der
Mindesttaktzeit die Schalthaufigkeit reduziert, was zu einer Verlangerung
der Lebensdauer der Schaltkontakte fuhrt.

P Hysterese-Wert fir den manuellen On / OFF-Betrieb. Wirkt auf Out 1.
HY5 |

Dazu muss der P-Wert auf P=0.0 eingestellt werden.

E Uberschwingungsunterdriickung beim ersten Hochfahren aus dem

e Kaltbereich nach dem Einschalten. Setzen Sie diesen Wert schrittweise
hoher, wenn nach dem Einschalten des Controllers dieser beim
erstmaligen Erreichen des Sollwertes zu sehr tiberschwingt, d.h. der
Sollwert zu sehr Uberschritten wird (Heizbetrieb).

P Ahnlich wie der vorige Parameter ,fE* unterdriickt ein héherer Wert das
d Uberschwingen, jedoch nicht nur beim ersten Hochlaufen auf den
Sollwert. Verwenden Sie diesen Parameter nur vorsichtig und versuchen

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Bedienelemente

Level 2 Parametriermenu

OPH

PHn

E-senco

Sie bei standig Uberschwingender Temperatur die PID-Parameter neu zu
justieren, oder fihren Sie ein Autotuning durch. Der Parameter rStl ist ein
Hilfsparameter, welcher nachrangig zur PID-Optimierung verwendet
werden sollte.

OPL gibt der anzusteuernden Last (Ventil oder Klappe) einen
Mindest6ffnungsgrad in % vor. Entsprechend dem eingestellten Wert wird
der Regler nicht weiter zufahren als angegeben. Verwenden Sie diesen
Wert z. B. dann, wenn Sie bei Betrieb beispielsweise eines Motorventils,
trotz Schlie3signal des Controllers einen Mindestdurchfluss gewahrleisten
mussen.

OPH gibt der anzusteuernden Last (Ventil oder Klappe) einen maximalen
Offnungsgrad vor. Er begrenzt also die maximale Durchflussmenge des
Ventils, auch wenn der Controller eine maximale Offnung regeltechnisch
vorgibt. Verwenden Sie diesen Wert z. B. dann, wenn Sie bei Betrieb
beispielsweise eines Motorventils trotz Offnungssignal die max.
Durchflussmenge begrenzen mussen.

PKao ist nicht bei allen Controllermodellen als wirksamer Parameter
hinterlegt.

Er stellt keinen Regelparameter dar. Mit einem eingegebenen Wert
funktioniert der Controller im manuellen Modus ahnlich wie ein Poti
(Potentiometer-Funktion). Der eingegebene Wert entspricht dem
manuellen Offnungsgrad des Motorventil, sobald eingeschaltet wird. Der
Controller funktioniert in diesem Modus nicht mehr als Regler, sondern
nur noch als Stellglied. Der Stellgrad des Motorventils kann zwischen 0
und 100% manuell eingestellt werden.

Betriebsanleitung

Revision: Gesamtseiten Seite

TR-67

07.06.2019 27 17




Bedienelemente Level 3 Parametriermenu

E-senco

Level 3 Parametrierment

Menitabelle

Aufruf Menutabelle Level 3: [Set-Taste + «-Taste] driicken =

@

O‘?J(Z

€ Level 3 kann nur aufgerufen werden, wenn im Menu LcK der Eintrag 0101
hinterlegt ist. Andern Sie ggf. den LCK-Eintrag in Parametermenu Level 2

Symbol| Name | Range | 1# | Beschreibung
',np ! Input Selektion
settingg ¥/ | U2 | EV| E2| 21| 12| N o
Input] « | & | B | 4 | 4 | N | WD
Range| 4000 C| 300 C | 3000°C | 80°C |4000°C| B0 T | 130T 2000 °C
seing| S | £ | -~ | & |AAMRNI|ANSIAN Y PE L] PE2
Input | s T R B | z-10vod 0-10vaC ! P1100 PHOO
lakiny A (N AR VS WO 30 o vV g P 0-50me D-20MY b it
Range | 1520 "C| 400.0 C| 170 ‘C| 1600 T| 4-ea [0-2mA | BO-D00T | -HO-60C
Hinwels: Parameter An1 bis And sind inaktiv und nur optional als Werksoption
bestellbar fiir Sonderanfertigung mit Analoginput in groBerer Stuckzahl!
. . .| 0,123 0 |0,1,2 3 Auswahl Dezimalpunktanzeige
P | Decimal point, Nur bei Anaolginput zu setzen.
' SP, Low setting | -19%91099%8 | 0O |Der Einstellwert begrenzt die Sollwerteinstellung
L | limiter auf diesen unteren Wert
LI5P High setting | -1%%1%99 | 400 |Der Einstellwert begrenzt die Sollwerteinstellung
limiter auf diesen oberen Wert
1 o7 s |Display scale 0.1,2 0 | Anzeigeeinheit: 0= Celsius, 1= Fahrenheit 2=
e ohne Scaligrung (fur Analogwertanzeige)
P' 4n5 PV bias -19%t0 199 0.0 | Kalibrierfunktion zum Ausgleich von Sensorab-
-u weichungen (wird zum Istwert addiert)
P, ,F L_ PV follow-up 0to 80 55 | Frequenz der Wiederholungsmassung wird
- PV input filter verandert {(vermindert flackernde Anzeigen)
rn s |Lowestvalue of | 00.gg0a| ¢ |Festlegung des unteren Wertes bei Verwendung
L 1 py display des Analoginput-Signals
lan ¢ |Highest value of | -1999~0999 | 2000 |Festiegung des oberen Wertes bei Verwendung
FarY 1 1py display des Analoginput-Signals
nqa'_ o [ Namimode | oot 16 11| Auswahi des Alarmtyps gem, Alarm-Typ-Tabelle
PRL 00101000 | 0.4
‘ HH 1 diﬁerenﬁal_gao_ ’ Festiegung der Alarmhysterese
B d2 Alarm2 mode | 00 to 16 10 | auswahl des Alarmtyps gem. Alarm-Typ-Tabelle
Alarm? [ 00101000 | 0.4
, AHC | steens gep
F”_ d_:,’ Alam3 mode | 00 to 16 10 | Auswahl des Alarmtyps gem. Alarm-Typ-Tabelle
(Nicht bei allen Modellen verfigbar)
qu 3 Alarm3 0010 1000 | 0.4 |Festiegung der Alarmhysterese
differential gap (Nicht bei allen Modellen verfugbar)
DU Cl Control action Doet 0 | 0: Heizbetrieb {Reverse Action)
1: Kihlbetrieb (Direct Action)
~UCY |Fulluntime | 0-200sec 60 | Vorgabe Laufzeit von Offen bis SchiieBung des
of proportional | Unit: second Motors. Muss gesetzt werden, wenn der Can-
motor troller dber kein Feedback input mode verfigt
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Bedienelemente Level 3 Parametrierment
E-senco

Erlauterung der Menupunkte in Level 3

Sensor-Input Parametrierung gem. Tabelle. Bitte beachten Sie, dass der
ausgewahlte Sensor entsprechend dem Anschlussschema am Controller
angeklemmt ist. Das am Controller aufgedruckte Anschlussschema ist
verbindlich. Die verwendeten Abkirzungen am Anschlussschema
bedeuten: TC = Thermoelement (+ und — Polung beachten). Die
Bezeichnung ABB steht fuir den Anschluss von Widerstandssensoren
(PT100) in 2- oder Dreileiterausfihrung, wobei die Messung zwischen A
und B erfolgt. Der aul3ere B entspricht dem Referenzleiter bei
Verwendung von PT100 in Dreileitertechnologie. Werden PT100
Sensoren in Zweileitertechnologie angeschlossen, ist eine Briicke zw. B
und B zu setzen.

D’D Wird ein Analogsignal als Input verwendet, kann hier die Anzahl der
4 Nachkommastellen der Anzeige festgelegt werden (Nur
Sonderausfiihrung, nicht aktiv bei TR-67)

! SD, Der Einstellwert begrenzt den unteren Anzeigewert des Displays, im
L L Analogeingangsfall stellt dieser den untersten Anzeigewert dar.

P ,SP, Der Einstellwert begrenzt den oberen Anzeigewert des Displays, im
s L Analogeingangsfall stellt dieser den obersten Anzeigewert dar.

O= Grad Celsius, F= Fahrenheit, 2= Neutral (Bei Verwendung von
Analogwerten)

t
-J
=

o (O Sensor Offset-Korrektur. Ein Plus- oder Minuswert wird der Temperatur
RS ¥ generell zugerechnet. Damit kénnen Fihlerungenauigkeiten abgeglichen
werden. Kalibrierung ist nicht eichféahig.

o ,,-_-L_ Frequenz der Wiederholungsmessung wird verandert. Die Veranderung
1 dieses Werts kann Flackern bei standigem schnellem Temperaturwechsel
verhindern, beeinflusst jedoch auch die Messgeschwindigkeit.

qn, P Festlegung des unteren Anzeigewertes bei Verwendung eines Analogen
! / Inputsignals. Beispiel: Analogeingangssignal 4-20mA: 4 mA entspricht 0,0
(eingegebener Anzeigewert)

oL ! Festlegung des oberen Anzeigewertes bei Verwendung eines Analogen
rua Inputsignals. Beispiel: Analogeingangssignal 4-20mA: 20 mA entspricht
100,0 (eingegebener Anzeigewert)

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
TR-67 07.06.2019 27 19




Bedienelemente Level 3 Parametrierment
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Grundsatzliche Informationen zur Parametrierung des Alarms.

ALd !
Der TR-67 besitzt 1 Alarmausgang auf Klemme 7 und 8. In
Sonderausfuhrung ist TR-67 mit 2 Alarmen lieferbar. In weiteren
Varianten ist TR-67in den grof3eren Abmessungen ab 72x72 Einbaumal}
mit bis zu vier Alarmausgangen lieferbar.

Grundsatzlich sind zur Konfiguration des Alarms 3 Parameter notwendig:
ALd, AL, sowie AH. Die Ziffer 1 bis 4 hinter dem jeweiligen Parameter
bezeichnet den jeweiligen Ausgang. In der Standartversion des TR-67
sind nur die Parameter ALd1, AL1, AH1 aktiv hinterlegt, auch wenn bei
allen Ausfiihrungen mit Einbaumalfd 48x48 2 Alarmausgéange
parametrierbar sind, bleibt der 2. Alarmausgang inaktiv.

Der Parameter ALd gibt den Alarm-Modus wie in den nachfolgenden
Tabellen Spalte 1 beschrieben, vor. Hier wird die grundsatzliche
Funktionsweise des Alarms festgelegt.

Es sind folgende Parametergruppen maoglich:

Parametergruppe 01 bis 06

Parametergruppe 11 bis 16

Die Parameter O und 10 deaktivieren die Alarmfunktion.

Mit diesem Parameter legen Sie beispielsweise fest, ob der eingegebene
Temperaturwert (Parameter AL) als statischer Wert einen Alarm auslésen
soll, oder ob dieser Wert dem jeweiligen Sollwert dazu addiert oder
subtrahiert werden soll, um den Alarm auszulosen. Mehrere Varianten
dazu, z. B. Alarm ohne Haltefunktion (Regler schaltet den Alarm bei
Verlassen des Alarmbereichs selbststandig wieder ab) oder mit
Haltefunktion (Regler halt den Alarm bis zum ausschalten des
Prozesses), sind zudem wahlbar. In einer weiteren Variante des high/low-
Alarmtyps wird der AL-Wert um den Sollwert herum abgezogen und dazu
addiert, wodurch ein Temperaturband (Temperaturbereich) entsteht,
innerhalb oder auRerhalb dessen der Alarm um den Sollwert herum
beschaltet wird.

Die Schaubilder in der nachfolgenden Tabelle sollen diese Funktion als
Auswabhlhilfe fur Ihre individuelle Anwendung bildlich darstellen.

Betriebsanleitung Revision: Gesamtseiten Seite
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Auswahl des Alarm-Modus gemalf folgender Alarmtyp-Tabelle:

Alarmtabelle

Param. 01 bis 06

Ald1 - ~ Spezifikation
Abweichung high alarm mit Erslunlerdri)ck’ung
EAH1I Alarm ON
AL1=0
LOW VA ASVMLTIGH
01 Abweichung high alarm mit Erstunterdriickung
»
AL1<0 EAH'Il Alarm ON
LW Asyears Asv el
Abweichung low alarm mit Erstunterdrickung <
Alarm Oql ol
AL1=0 AR :
I
" LOW SV‘ Asvu\u HIGH
._W Abweichung low alarm mit Erstunterdrickung
LOW  gyeaLt A svA e
Abweichung high/low alarm mit Erstunterdriickung
03 Alarm O%AH? : TAH1 | Alarm ON
LOW SV‘AL1A SVL ASV*AL’ HIGH
Abweichung high/low alarm Innenband
04 | Alarm ON I
HIGH
W syatA sVA P iy 18
 Statischer high alarm mit Erstunterdriickung
05 RHT Alarm ON
LOW HIGH
A ALl
Statischer low-alarm mit Erstunterdriickung
06 Alarm ON lAH1‘ 'g
LOW A AL1 HIGH

OE Die Bezeichnung ,Abweichung Alarm” bezieht sich auf den Wert AH 1. Bei
abweichendem Alarm-Modi wird der eingegebene Wert auf den SV -Wert
(Sollwert) addiert oder subtrahiert, oder beides. Dieser Wert wandert bei
Veranderung des SV mit. Man nennt dies auch relativer Alarmwert.

BE" Die Bezeichnung , Erstunterdriickung” sagt aus, dass der Alarm unterdriickt wird,
wenn der Controller den Alarmbereich bei erstmaligem hochfahren nach dem
Einschalten des Prozesses uberfanrt.
Beispiel: Durchlauft ein KUhlprozess beim einschalten einen warmen Bereich,
wird der Alarm unterdruckt. Erst wenn die Temperatur abfallend den Alarmwert
erreicht, wird dieser ausgelost.
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Ald1 Spezifikation
Alarmtabelle i
Param. 11 bis 16 10 0d. 0 Kein Alarm
Abweichung high alarm . ’_——'
“AH1 Alarm ON
ALT1=0
Low sk Agyon 6
1
. Abweichung high alarm
AL1<0 EAH1| Alarm ON
LW Asvaart Asv Lo
Abweichung high alarm
Alarm ON AH‘1W
AL1=0 :
: Ko svA Asvearr Mo
1
Abweichung low alarm
AL1<0 Alarm ONIAH{
LOW  sy+aL1 A svA e

Abweichung high/low alarm

e
13 Alarm ON|ap1" LAH1 | Alarm ON

tow  SV-AL1A svl Asvmu HIGH
Alarm innerhalb der Abweichun
14 | Alarm ON I
H
Statischer high alarm =
“AH1 | Alarm ON
15
LOW HIGH
A AL
o Statischer low alarm
Alarm ON |an1
16
LOW A AL1 HIGH

EE Die Alarmparameter 11 bis 16 sind prinzipiell identisch mit den Alarmparametern
01 bis 06. Die Bezeichnung mit der ersten Ziffer O benennt die Eigenschaft der
Erstunterdruckung des Alarms (siehe entsprechenden Hinweis auf voriger Seite).
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Eingabe eines Temperaturwertes.

BH ! Auswahl der Alarm-Hysterese im statischen Alarm-Modus, bzw. bei
Auswabhl eines relativen Alarmmaodi ist dies ein Temperaturwert, welcher
dem Sollwert dazu addiert oder subtrahiert wird (siehe Grafiken Tabelle
»2Alarm-Modus* Parameter ALd I).

C?, D’E Auswahl des Alarm-Modus gemalf3 der Alarmtyp-Tabelle Terminal AL2
i (Klemme 7/8) (nicht bei Standard-Ausfiihrung TR-67 beschaltet).

Ly - Auswahl der Alarm-Hysterese fur Ausgang Terminal AL2 (Klemmen 7/8,
(L sofern beschaltet)

’:;” P | Auswahl des Alarm-Modus gemal der Alarmtyp-Tabelle (Parameter nur
naLod verfiigbar bei Controller ab EinbaugréRe 1/8 DIN (72x72mm).

qH - Auswahl der Alarm-Hysterese gemalR der Alarmtyp-Tabelle (Parameter
Fi nur verfugbar bei Controller ab EinbaugrofRe 1/8 DIN (72x72mm).

‘e B Stellen sie diesen Parameter um, wenn der Controller in die falsche
Lo Wirkrichtung arbeitet. Die Umstellung von 0 auf | andert die Laufrichtung
des Motor (Heiz- und Kihlbetrieb)

L Bei Verwendung von motorisch betriebenen Klappen, Ventilen oder
oo ‘:’ ahnlichen analogen Stellarmaturen, entstehen Laufzeiten zwischen dem
Zustand 100% offen und komplett geschlossen. Messen sie diese Laufzeit
in Sekunden und tragen sie diesen Wert hier ein.

BE Bitte beachten Sie, dass diese Funktion durch Veranderung des LocK-Mentis auf
den Wert 0" von jedermann wieder zuruckgesetzt werden kann und nicht
gegen vorsatzlichen Missbrauch schutzt.
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Beispielanwendung

Das nachfolgende Beispiel geht von einem motorbetriebenen Mischventil
Aufgabe aus, welches heilRes Wasser in eine Leitung mit kaltem Wasser eindosiert
bis zu einer vorgegebenen Wassertemperatur (Sollwert) von 37,5°C. Ein
PT100 Sensor wird in diesem Beispiel in Flussrichtung nach dem Ventil,
als Anlegesensor auf die Rohrleitung platziert und nach auf3en hin isoliert.
Durch die PID-Regelstrecke des TR-67 mit Analogsignal soll der
Offnungsgrad des Motorventils exakt die notwendige Menge an
HeilBwasser dosieren, um die Temperatur des Wassers (gemessen uber
die Oberflache der Rohrleitung), gemessen ca. 50cm nach der
Einspeisungsstelle in der Rohrleitung auf 37,5°C zu halten. Die PID-
Regelstrecke 6ffnet das Motorventil schrittweise fur eine Erhéhung der
Temperatur und fahrt das Ventil in Richtung geschlossen fur eine
Verminderung der Temperatur. Der Stellgrad des Motorventils wird vom
TR-67 entsprechend den PID-Einstellungen standig Uberwacht und bei
Bedarf nachgeregelt. In diesem Beispiel aus der Praxis wird eine
Temperaturgenauigkeit von +/- 0,2 Grad C. erzielt. Das vorgenannte
Beispiel ist nur eine von sehr vielen Mdéglichkeiten fir den Einsatz des TR-
67.
Verwendete Komponenten:
Controller TR-67r mit Relaisausgang
Motorsteuerung: Belimo NM24-C110 mit 24VDC-Ansteuerung an
Klemmen -/+1 und -/+2 flr rechts und Linkslauf.

Die Ansteuerung des Belimo durch den Tr-67 erfolgt in unserem Fall
mittels 2 St. zwischengeschalteter Koppelrelais mit 230V Spulenspannung
als Zweifach-Wechsler, mit jew. 10A zulassiger Schaltlast. Uber ein
Netzteil werden dann 24VDC als Stromversorgung des Motorventils Uber
die beiden Relais (Links- und Rechtslauf) geschaltet. Am Controller sind
dies die Ausgange OP1 (klemme 3/4) und OP2 (Klemme 1/2)

B Beim Anschluss ist auf die richtige Laufricntung zu achten. Fahrt der Motor
Jjewells bis zum Anschlag zu oder auf, ohne eine sinnvolle Temperatur zu
erzeugen, andern sie die Drehrichtung durch Um-Verdrahtung. Alternativ kann
im Menu Level 3, Mentpunkt OUd die Wirkrichtung geandert werden
(Heizbetrieb auf Kuhibetrieb). Im Zweifelsfall probieren Sie die beste Variante aus,
da beide Methoden durch unterschiedliche Wirkrichtung der Hysterese, ein
unterschiedliches Ergebnis produzieren konnen.

BEE" In unserem Beispiel wird ein Prozess mit langsamen Temperaturschwankungen
mittels einen Rohr-Anlegefuhler gesteuert. Bei schnelleren
Temperaturschwankungen, welche ein haufiges nachregeln erfordern, ist es
sinnvoll, den TR-67 mit SSR-Ausgang (TR-67s) zu verwenden. In Kombination mit
SSR-Schaltrelais konnen kurzere und haufigere Stellimpulse verschleil3frei realisiert
werden, was mit mechanischen Relais nicht moglich ist.
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Parameter Level 1:

E-senco

Grundeinstellung
Beispielanwen-
dung

At Autotuning

No

AL | Sollwert

0.0 (Alarmfunktion nicht verwendet)

UaD Device adress

Parameter Level 2

P | Proportional Anteil 1.9
I | Intergral-Anteil 102
D | Differential Antell 20

AtuL Autotune Offset 0.0

CYt | Proportioning cycle for outl | 5

HYS | Control Hysteresis for out 1 | 0.1
rSt | Proportional reset out 1 0.0
OPL Output 1 limit low 0.0
OPH Output 1 limit high 100.0
PYO Initial output value for Out1 | 0.0
LCK Set data lock 0101
Parameter Level 3

INP | Sensor Input Pt1
dP Decimal input 0.0
LSPL Lower setting limiter 0.0
USPL High setting limiter 400.0
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Beispielanwendung Level 3 Parametrierment
E-senco

UNIt Display scale 0
PVOS PV bias 0.0
PVFt PV Input filter 30

ANL | Lowest value of PCV display| 0.0

ANH | Highest value of PV display | 200.0

ALD 1 Alarm 1 code 0
AH | Alarm differential gap 0.1
Oud Control action 0
rucy 100

Full run time of proportional motor

Die aufgefiihrten Parametereinstellungen wurden empirisch im Praxistest
ermittelt und sind nur beispielhaft und ohne Gewahr fiir eine optimale
Prozesseinstellung. In obiger Tabelle sind alle Parameter aufgeftihrt, auch
wenn diese fir diesen Prozess nicht relevant sind und nur die
Werkseinstellung tlbernommen wurde. Im Ergebnis flhrte diese
Einstellung in unserem Testaufbau zu einem zuverlassigen Ergebnis mit
einer Temperaturschwankung von 0,1 bis max. 0,2 Grad.

Erlauterung

Die aufgefiihrten PID-Parameter wurden im laufenden Prozess mittels
Autotune-Funktion ermittelt und sind fir jede Anwendung individuell neu
Zu ermitteln.
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Beispielanwendung Technische Daten

-S€Nnco

Technische Daten

Eingange Benenung ‘I Spezifikation
Versorgungsspannung | 85 -265 VAC 50/ 60 Hz.
Leistungsaufnahme <5VA
Sicherung Empfohlene Absicherung: 250 bis 400mA
Sensoreingang Einstellbar auf Thermoelemente Typ K, S, E, J, NR, B sowie Widerstands-
Sensoren Cu50 und PT100 2- oder 3-Leiter.
Einschalten Der Controller befindet sich im Betriebsmodus, sobald Spannung anliegt.
Benenung Spezifikation
Ausgénge Regelausgang TR-67s: SSR-Kleinspannungsausgang ca. 10 V DC max. 25mA.
TR-67r: 2x potentialfreier Relaisausgang mit Umschaltfunktion
Nebenausgang Potentialfreier Relaisausgang. Max. Belastung ca. 3A ohmsche Last
Benenung Spezifikation
Display Anzeigeeinheit Zweizeiliges Display mit jeweils 4 Zeichen, 7-Segment-LED-Anzeige.
Ziffern Hohe, ca. 15mm, obere Ziffernreihe (PV = Istwertanzeige) rot,
untere Ziffernreihe (SV = Sollwertanzeige) griin, Hohe ca. 9mm.
Anzeigegenauigkeit 0 oder 1 oder bis zu 3 Nachkommastelle (abhéngig der Anzeigeeinheit
einstellbar)
LED's LED-Anzeigen Regelausgang OP1 und OP2 aktiv, Neben (Alarm)-
Ausgang akiv, Autotuning aktiv, Modus manuell (optional aktiv)
Einschalten Spannung an Stromversorgung aktiv (Klemme 5 / 6)
Benenung ‘I Spezifikation
Sonstiges Messwiederholung Ca. 200ms (Thermoelemente) bis 500ms bei Widerstands-Sensoren
Speicher EEPROM nicht fliichtig
Umgebungstemperatur | -15 - 45°C in staubfreier, nicht kondensierender Atmosphare.
Konformitét CE-Konformitat fur Vertrieb in deutschsprachigem EU-Raum in
Verbindung mit deutschsprachiger Bedienungsanleitung!
EMV Der A-senco ® TR-67 Controller ist konform zur EMV-Richtlinie
93/68/EWG, bzw. 2004/108/EC v. 15.12.2004.
Fir Anwendungen im Industriebereich gem. EN 50081-2 und EN 50082-2
geeignet.
Schutzart IP4x in eingebautem Zustand
Zulassungen Ohne zusatzliche Gefahrdungsanalyse ist der Regler fir Prozesse der
Sicherheitsstufe 1 gem. IEC 61508 geeignet.
Nur fur nicht eichfahige Anwendungen
Nicht geeignet fur den Betrieb in explosionsfahiger Atmosphéare (Ex-
Betrieb)
Service A-senco ® ist eine eingetragene Marke der Pohltechnic.com GbR

Service fur alle A-senco ® Geréte:

Pohltechnic.com GbR
Schnaitbergstrale 4
73457 Essingen
Tel. 0049 7365 964942 0 Fax: 0049 7365 964942 9
www.Pohltechnic.com
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